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FORMAZIONE TITOLI

Luglio 2007 Facolta di Ingegneria dell’'Universita degli Studi di Palermo:

Ricercatore Universitario di Robotica e Intelligenza Artificiale dal Gennaio 2004

Ricercatore Universitario di Robotica e Intelligenza Artificiale Confermato dal 1 Luglio 2007.

Gennaio 2004 Facolta di Ingegneria dell'Universita degli Studi di Palermo:

Prende servizio come Ricercatore Universitario presso il Dipartimento di Ingegneria Informatica dell’'Universita degli Studi di
Palermo.

Ottobre 2003 Facolta di Ingegneria dell’'Universita degli Studi di Palermo:

Vincitore del concorso pubblico per la copertura di n. 1 posto di Ricercatore Universitario presso la Facolta di Ingegneria nel
settore scientifico disciplinare: ING-INF/05 (Sistemi di Elaborazione delle Informazioni).

Giugno 2003 Palermo:

Vincitore di un Contratto per I'attribuzione dell'incarico “Realizzazione di un sistema software ad agenti distribuiti
l'interrogazione di archivi multimediali mediante spazi concettuali” nell’ambito del Progetto TESCHET ( A Technology System
for Cultural Heritage in Tourism).

Luglio 2003 Universita degli Studi di Palermo:

Vincitore di Assegno di Ricerca presso il Dipartimento di Scienze Filologiche e Linguistiche con Tutor Prof. Giovanni Ruffino
per una ricerca dal titolo: “Banca dati dell’atlante linguistico della Sicilia”.



Febbraio 2002 ICAR , CNR - Palermo:

Vincitore di Borsa di Ricerca di studio annuale del CNR, nel campo dei “Sistemi di Elaborazione ad alte prestazioni e
funzionalita ™.

Febbraio 2002 Facolta’ di Ingegneria dell’Universita’ di Palermo:

Cultore della Materia nel raggruppamento ING-INF/05 su nomina del Consiglio di Facolta™ di Ingegneria dell’'Universita” di
Palermo.

Gennaio 2002 Facolta’ di Ingegneria dell’'Universita’ di Palermo:

Dottore di Ricerca in Ingegneria Elettronica, Informatica e delle Telecomunicazioni con una tesi dal titolo “Coordinamento
Intelligente di Sistemi Multi-Agenti Robotici” Relatore Prof. Ing. Salvatore Gaglio.

Marzo — Ottobre 2000 Mobile Robot Laboratory del Georgia Tech Institute, Atlanta (USA):

Visiting Ph.D Student presso il Mobile Robot Laboratory del Georgia Tech sotto la direzione del Professor Ronald Arkin dove si
e’ interessato di robotica sviluppando una architettura ibrida multi-livello per la coordinazione di sistemi multi-robot.

Marzo 1999 Facolta’ di Ingegneria dell’'Universita di Palermo:

Vincitore del concorso a n. 7 posti per il corso di Dottorato di Ricerca in Ingegneria Elettronica, Informatica e delle
Telecomunicazioni, presso il Dipartimento di Ingegneria Elettrica dell'Universita® degli Studi di Palermo.

Febbraio 1999 Universita degli Studi di Palermo:

Abilitazione all’esercizio della professione di Ingegnere con votazione 110/120.



Luglio 1998 Facolta’ di Ingegneria, Universita degli Studi di Palermo:

Laurea in Ingegneria Informatica, Vecchio Ordinamento con votazione 110/110 e lode con Discussione della tesi: “Estrazione
di informazioni visive mediante I'integrazione di filtri, gradienti di luminosita’ e reti neurali. Applicazione alcaso della percezione
visiva nella competizione internazionale: Robocup” Relatore Prof. Ing. Salvatore Gaglio.

ATTIVITA' DIDATTICA

E' Docente di “Intelligenza Artificiale”, “Basi di Dati”, “Programmazione Avanzata e Java”, “Informatica Grafica” e “Laboratorio
di Informatica” per i Corsi di Laurea Triennale e Magistrale di Ingegneria Informatica (Sedi di Palermo e Agrigento), Corso di
Laurea Magistrale in Ingegneria Edile-Architettura.

E' Docente dal 1999 per il Corso di Laurea in Ingegneria Informatica con Modalita Teledidattica Nettuno e dal 2005 per il
Corso di Laurea in Sistemi Informativi Territoriali con Modalita Teledidattica Nettuno.

(2013) Professore Universitario incaricato per I’AA 2012-2013 su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell'Universita
di Palermo, per I'insegnamento di “Basi di Dati” del corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria Informatica, di
Laboratorio di Informatica” per il corso di Laurea in Ingegneria Edile-Architettura e di “Intelligenza Avrtificiale” per il corso di
Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica.

(2012) Professore Universitario incaricato per I'AA 2011-2012 su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell'Universita
di Palermo, per I'insegnamento di “Programmazione Avanzata e Ingegneria del Software” e di “Basi di Dati” (sede di
Agrigento) del corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria Informatica, di “Laboratorio di Informatica” per il corso di
Laurea in Ingegneria Edile- Architettura.

(2011) Professore Universitario incaricato per I’AA 2010-2011, su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell'Universita
di Palermo, per I'insegnamento di “Basi di Dati” e di “Basi di Dati” (sede di Agrigento) del corso di Laurea Nuovo Ordinamento
in Ingegneria Informatica, di “Informatica Grafica” per il corso di Laurea in Ingegneria Edile- Architettura.

(2010) Professore Universitario incaricato per I’AA 2009-2010 su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell'Universita
di Palermo, per I'insegnamento di “Basi di Dati” e di “Basi di Dati” (sede di Agrigento) del corso di Laurea Nuovo Ordinamento
in Ingegneria Informatica, di “Informatica Grafica” per il corso di Laurea in Ingegneria Edile- Architettura

(2009) Professore Universitario a Contratto per I'AA 2008-2009, su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria
dell'Universita di Palermo, per I'insegnamento di “Robotica” e “Intelligenza Atrtificiale”, di “Basi di Dati” e di “Robotica” (sede di
Agrigento) e “Basi di Dati” (sede di Agrigento) del corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria Informatica, di
“Informatica Grafica” per il corso di Laurea in Ingegneria Edile- Architettura.

(2008) Professore Universitario incaricato per I’AA 2007-2008, su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell'Universita
di Palermo, per I'insegnamento di “Robotica” e “Intelligenza Artificiale”, di “Basi di Dati” e di “Basi di Dati” (sede di Agrigento)
del corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria Informatica, di “Informatica Grafica” per il corso di Laurea in Ingegneria
Edile-Architettura.

(2007) Professore Universitario incaricato per I’AA 2006-2007, su nomina del Consiglio di Facolta di Lettere e Filosofia
dell'Universita di Palermo per I'insegnamento di “Informatica per I'’Arte” per il corso di laurea specialistica in Filosofia.

Professore Universitario incaricato per 'AA 2006-2007, su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell’'Universita di
Palermo, per I'insegnamento di “Robotica” e “Intelligenza Artificiale”, di “Basi di Dati” e di “Basi di Dati” (sede di Agrigento) del
corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria Informatica, di “Informatica Grafica” per il corso di Laurea in Ingegneria
Edile-Architettura.



" ow

Professore Universitario a Contratto per I'’AA 2006-2007, per i corsi di “Elementi di Informatica”, “Fondamenti di Informatica”,
Fondamenti di Informatica I, “Fondamenti di Informatica 11", “Informatica Industriale”, per i corsi di Laurea Universitari in
Ingegneria Civile, Edile, Elettrica, Elettronica, Gestionale, Meccanica, Informatica e Telecomunicazioni con modalita
teledidattica (Consorzio Nettuno).

(2006) Professore Universitario a Contratto per I’AA 2005-2006, su nomina del Consiglio di Facolta di Lettere e Filosofia
dell’'Universita di Palermo per il corso di “Informatica per I'Arte” per il corso di laurea specialistica in Filosofia.

Professore Universitario a Contratto per 'AA 2005-2006, su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell’'Universita di
Palermo, per I'insegnamento di “Robotica” e “Intelligenza Artificiale”, del corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria
Informatica.

Professore Universitario a Contratto per I'AA 2005-2006, per i corsi di “Elementi di Informatica”, “Fondamenti di Informatica”, “
Fondamenti di Informatica I, “Fondamenti di Informatica 11", “Informatica Industriale”, per i corsi di Laurea Universitari in
Ingegneria Civile, Edile, Elettrica, Elettronica, Gestionale, Meccanica, Informatica e Telecomunicazioni con modalita
teledidattica (Consorzio Nettuno).

(2005) Professore Universitario a Contratto per I’AA 2004-2005, su nomina del Consiglio di Facolta di Lettere e Filosofia
dell’'Universita di Palermo per I'insegnamento di “Informatica di Base”, nel’'ambito del Corso di Laurea di “Lingue Moderne per
il Web”.

Professore universitario a contratto - Professore Universitario a Contratto per ’AA 2004-2005, su nomina del Consiglio di
Facolta di Ingegneria dell'Universita di Palermo, per I'insegnamento di “Ingegneria della Conoscenza ” e “Intelligenza
Artificiale”, del corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria Informatica.

Professore Universitario a Contratto per I'’AA 2004-2005, per i corsi di “Elementi di Informatica”, “Fondamenti di Informatica”, “
Fondamenti di Informatica I, “Fondamenti di Informatica 11" e “Informatica Industriale”, “Ingegneria del Software”, “Linguaggi di
Programmazione II” (Sistemi Informativi Territoriali)”,”"Programmazione in Ambienti Distribuiti”, “Sistemi Operativi”, “Sistemi
Informativi”, “Sistemi Informativi Territoriali”, per i corsi di Laurea Universitari in Ingegneria Civile, Edile, Elettrica, Elettronica,
Gestionale, Meccanica, Informatica e Telecomunicazioni con modalita teledidattica (Consorzio Nettuno).

(2004) Professore Universitario a Contratto per I'AA 2003-2004, per i corsi di “Basi di Dati (Per i Corsi di laurea in Ingegneria)”,
“Basi di Dati per Sistemi Informativi Territoriali”, “Elementi di Informatica”, “Fondamenti di Informatica”, “Fondamenti di
Informatica | “, “Fondamenti di Informatica 11" e “Fondamenti di Informatica 111" per i corsi di Laurea Universitari in Ingegneria
Civile, Elettrica, Elettronica, Gestionale, Meccanica, Informatica e Telecomunicazioni con modalita teledidattica (Consorzio
Nettuno).

Professore Universitario a Contratto per 'AA 2003-2004, su nomina del Consiglio di Facolta di Ingegneria dell’'Universita di
Palermo, per I'insegnamento di “Robotica” e “Intelligenza Artificiale”, del corso di Laurea Nuovo Ordinamento in Ingegneria
Informatica.

Professore Universitario a Contratto per I’'AA 2003-2004, su nomina del Consiglio di Facolta di Lettere dell’'Universita di
Palermo per I'insegnamento di “Informatica di Base”, nell'ambito del Corso di Laurea di “Lingue Moderne per il Web”.

(2003) Professore Universitario a Contratto per I'AA 2002-2003, per i corsi di “Fondamenti di Informatica I, “Fondamenti di
Informatica 11" e “Fondamenti di Informatica” corso di Laurea Universitario con modalita teledidattica (Consorzio Nettuno).

Professore Universitario a Contratto per '’AA 2002-2003, per il corso di “Laboratorio di Informatica di base” Corso di Laurea
Universitario in “Scienze Storiche”.

Professore Universitario a Contratto per I'’AA 2002-2003, per I'insegnamento di “Informatica di Base”, nell'ambito del Corso di
Laurea di “Lingue Moderne per il Web”



(2002) Professore Universitario a Contratto per I’AA 2001-2002, per I'insegnamento “Basi di Dati”, del corso di Laurea in
Ingegneria Informatica.

Professore Universitario a Contratto per 'AA 2001-2002, per i corsi di “Fondamenti di Informatica I* e “Fondamenti di
Informatica 11", corso di Diploma Universitario con modalita teledidattica in Ingegneria Informatica, del Consorzio Nettuno.

(2001) Professore Universitario a Contratto per I'AA 2000-2001, per il corso di “Elementi di Informatica®, corso di Diploma
Universitario con modalita teledidattica per il corso di diploma in Ingegneria Elettrica e Meccanica, del Consorzio Nettuno.

(2001-2003) A.A. 2001-2002 e 2002-2003 Facolta’ di Ingegneria dell’Universita " di Palermo:

Svolge lezioni integrative sui Sistemi Robotici Multi Agenti per il corso di “Robotica”, Corso di laurea in Ingegneria Informatica.
Per lo stesso corso svolge le esercitazioni sul linguaggio Java. Per il corso di “Calcolatori Elettronici”, Corso di laurea in
Ingegneria Informatica e corso di laurea in Ingegneria Elettronica, ha svolto le esercitazioni sul linguaggio C.

Svolge per il corso di “Intelligenza Artificiale”, Corso di laurea in Ingegneria Informatica e Corso di laurea in Ingegneria
Elettronica, le esercitazioni sul linguaggio Prolog e Lisp.

Svolge per il corso di “Robotica” e “Robotica Cognitiva” Nuovo Ordinamento del Corso di laurea in Ingegneria Informatica le
esercitazioni sul linguaggio Java, S-Golog e sul sistema software di sviluppo di comportamenti robotici TeamBots del
GeorgiaTech Institute.

(2001) A.A. 2000-2001 Facolta’ di Ingegneria dell’'Universita " di Palermo:

Ha svolto le esercitazioni sui linguaggi Lisp e Prolog per il corso di “Intelligenza Atrtificiale”, Corso di laurea in Ingegneria
Informatica, e le esercitazioni sui linguaggi C++, Lex e Yacc per il corso di “Linguaggi e Traduttori”, Corso di laurea in
Ingegneria Informatica.

(2000) A.A. 1999-2000 Facolta’ di Ingegneria dell’'Universita® di Palermo: Ha svolto le esercitazioni di linguaggio Lisp per il
corso di “Intelligenza Artificiale”, Corso di laurea in Ingegneria Informatica

INCARICHI / CONSULENZE

2009 Progetto Telecom Sparkle-SATIRO: Docente di due corsi in lingua inglese di “Data Networks, Lan and Internetworking” a
Mazara del Vallo per il Progetto Telecom Sparkle-SATIRO.

Novembre 2008: Docente per il modulo "Sistemi Informativi Territoriali” nell’'ambito del Master Universitario di Il livello
“Governance per lo sviluppo locale” organizzato dall’'Universita degli Studi di Palermo.

Gennaio-Dicembre 2008: Nominato per il 2008 Esperto Esterno per gli esami di “Informatica” presso la Camera di Commercio
di Palermo.

Settembre 2008: Commissario per Concorso pubblico di Ricercatore presso I'Universita di Verona.

Giugno — Luglio 2008: Configurazione di N. 1 Proxy Firewall su piattaforma Linux su macchina di fornitura a cura di Inet ed
configurazione di Web Server con applicativo Scuole di fornitura Inet Consulting per il Comune di Borgetto compresa
formazione all' utilizzo dei sistemi.

Giugno — Luglio 2008: Configurazione di N. 1 Web server su piattaforma Linux su macchina esistente presso cliente con



applicativo Scuole di fornitura Inet Consulting per il Comune di San Giuseppe Jato compresa formazione all' utilizzo dei sistemi.

Gennaio 2007 — Marzo 2008: Ha curato la traduzione e I'adattamento dalla lingua inglese insieme al Prof. Antonio Chella del
libro “Robotica Mobile: Una Introduzione Pratica” pubblicato nel Marzo 2008 presso la casa editrice internazionale Springer
Verlag.

Luglio 2007: Docente per il modulo “Basi di Dati” nell’lambito del Master Universitario di | livello “Sistemi Open Source per la
gestione dell'lInformazione nella pubblica amministrazione e nell'Impresa”.

Luglio 2007: Docente per il modulo “Sistemi informativi e basi dati” nell'Intervento Formativo “Esperti e Tecnici in Sistemi
Informativi Territoriali per I'attuazione del SITR, del SIRA e del SIF” nellambito del Progetto n° 1999/IT.16.1.PO.
011/3.03/7.2.4/480.

Luglio-Ottobre 2007: Coordinatore per conto dell'lAL — CISL della “Working Experience” per il Progetto Esecutivo FSE “
Gestore d’Azienda Integrato” Misura 3.02.

Giugno — Luglio 2007: Docente per il modulo “Programmazione Web con ASP.NET” presso lo stabilimento Italtel di Carini
nell’ambito di un progetto di formazione destinato al personale del centro di ricerca presso lo stabilimento Italtel di Carini e a
giovani laureati nell’'ambito del Progetto “ASIC".

Gennaio — Dicembre 2006: Nominato Esperto Esterno per gli esami di Informatica presso la Camera di Commercio per I'anno
2006.

Novembre 2004: Nominato dall’Associazione Italiana Calcolo Automatico (AICA), Componente della Commissione delle
Olimpiadi dell'Informatica organizzata dall’AICA.

Novembre 2004 F.A.D. - Esperto Gestione Sicurezza e Qualita" TED - Informatica s.n.c.: Docente di “Informatica di Base”, per
introdurre i corsisti al mondo dell'informatica ed allo studio dei Sistemi Operativi e dei software di automazione d'ufficio. il
modulo e’ stato erogato tramite la nuova tecnologia FAD, piattaforma di Sl learning che permette lo studio sincrono e
asincrono della materia.

Gennaio—-Dicembre 2004 Dipartimento Regionale Sicilia del Personale e Dipartimento di Ingegneria Informatica : Docente per i
Corsi per di Alfabetizzazione dei dipendenti regionali del Dipartimento Regionale del Personale, dei Servizi Generali, di
Quiescenza Previdenza ed Assistenza del Personale, Area Interdipartimentale Formazione e Qualificazione Professionale del
Personale Regionale denominato “Strumenti per la produttivita individuale” svoltosi presso le aule informatiche del
Dipartimento di Ingegneria Informatica.

21-22 Ottobre 2004: Commissione Esami finali IFTS Liceo Statale “F. D’Aguirre” Salemi Commissario di Esami IFTS per il
Progetto “Tecnico Superiore per i sistemi e le Tecnologie Informatiche” Profilo professionale: “Gestore di sistemi operativi per i
servizi di rete”, Corso di Formazione Istruzione e Formazione Tecnica Integrata Superiore (IFTS) presso il Liceo Statale “F.
D’Aguirre” Salemi.

Luglio 2004 Progetto POR “TE.S.S.” Server s.n.c Palermo: Docente di “Linguaggio JAVA” per il Progetto nell’'ambito del POR
Sicilia 2000-2006 Misura 3.03 denominato “TE.S.S. — Tecnico Sviluppo Software per siti Web” presso la Societa Server s.n.c
di Biagio Semilia.

Marzo 2004 Progetto IFTS Istituto Tecnico Industriale “Volta” Palermo: Docente di “Basi di Dati”, “PHP” e “SQL” per il Progetto
“Tecnico Superiore per la Comunicazione ed il Multimedia” realizzato in collaborazione con I'Universita’ di Palermo col
sostegno del Fondo Sociale Europeo, Corso di Formazione Istruzione e Formazione Tecnica Integrata Superiore (IFTS)
Istituto Tecnico Industriale “Volta” Palermo.

Settembre 2003 Progetto IFTS Istituto Tecnico Industriale “Volta” Palermo: Docente di “Internet Working I” e “Internet Working
II" per il Progetto “Tecnico Superiore per la Comunicazione ed il Multimedia” realizzato in collaborazione con I'Universita” di



Palermo col sostegno del Fondo Sociale Europeo, Corso di Formazione Istruzione e Formazione Tecnica Integrata Superiore
(IFTS) Istituto Tecnico Industriale “Volta” Palermo.

Novembre 2003 IFOA Palermo: Docente del modulo “INTERNET” per il Corso rivolto ai funzionari dei comuni aderenti al Patto
Territoriale per I'Occupazione Alto Belice Corleonese da tenersi presso I'lstituto Lincoln Via Imperatore Federico n.18 di
Palermo organizzato da IFOA — Centro di Formazione e Servizi delle Camere di Commercio di Bologna.

Settembre 2003 Progetto IFTS Istituto Tecnico Industriale “Volta” Palermo: Docente di “Internet Working I” per il Progetto
“Tecnico Superiore per la Comunicazione ed il Multimedia” realizzato in collaborazione con I'Universita di Palermo col
sostegno del Fondo Sociale Europeo, Corso di Formazione Istruzione e Formazione Tecnica Integrata Superiore (IFTS)
Istituto Tecnico Industriale “Volta” Palermo.

Giugno 2003 Progetto IFTS Liceo Statale “F. D'Aguirre” Salemi: Docente di “Fondamenti di Informatica” per il Progetto “
Tecnico Superiore per i sistemi e le Tecnologie Informatiche” Profilo professionale: “Gestore di sistemi operativi per i servizi di
rete”, Corso di Formazione Istruzione e Formazione Tecnica Integrata Superiore (IFTS) presso il Liceo Statale “F. D’Aguirre”
Salemi.

Marzo-Maggio 2003 Progetto IFTS IPIA S. D’Acquisto Bagheria: Docente di “Fondamenti di Informatica” per il Progetto “
Tecnico Superiore per le applicazioni informatiche” Profilo professionale: “Web Master”, Corso di Formazione Istruzione e
Formazione Tecnica Integrata Superiore (IFTS) tenuto presso Istituto Professionale Industria e Artigianato “Salvo D’Acquisto ”
Bagheria.

Febbraio 2003 IFOA-CIAPI Palermo: Docente del modulo “Informatica di Base” per il Corso “E-Business Marketing Consultant
1" Progetto Occupabit approvato dal Ministero del Lavoro decreto dirett. 7/\//2002 del 5/2/2002 tenuto presso il C.ILA.P.1. (
Centro Interaziendale di Addestramento Professionale Integrato) di Palermo organizzato da IFOA, Centro di Formazione e
Servizi delle Camere di Commercio di Bologna.

Gennaio 2003 IFOA-CIAPI Palermo: Docente del modulo “Informatica di Base” per il Corso “Customer Relationship Manager
M1M” Progetto Occupabit approvato dal Ministero del Lavoro decreto dirett. 7/\//2002 del 5/2/2002 tenuto presso il C.ILA.P.I. (
Centro Interaziendale di Addestramento Professionale Integrato) di Palermo organizzato da IFOA, Centro di Formazione e
Servizi delle Camere di Commercio di Bologna.

Gennaio 2003 Progetto IFTS IPSIA “Archimede”: Docente di “Fondamenti di Informatica” per il Progetto “Tecnico Superiore
per i Sistemi e le tecnologie informatiche” Corso di Formazione Istruzione e Formazione Tecnica Integrata Superiore (IFTS)
tenuto presso Istituto Professionale Statale per I'industria e I'artigianato “Archimede” di Cammarata, Agrigento.

Febbraio 2003 Progetto IFTS I.T.I.S. “L. da Vinci": Docente di “Basi di Dati e Linguaggi di Scripting Server” per il Progetto “
Tecnico Superiore per lo Sviluppo Software” Profilo professionale: Tecnico per lo sviluppo di applicazioni Web, Corso di
Formazione Istruzione e Formazione Tecnica Integrata Superiore (IFTS) tenuto presso Istituto Tecnico Industriale Superiore
“Leonardo da Vinci” Trapani.

Dicembre 2002 Azienda A.S.L. N.6, CNR, Palermo: Docente e Presidente di Commissione nell’ambito del Corso-concorso del
personale di comparto Azienda U.S.L. N.6 Palermo (art. 12 CCNL) per il Ruolo Tecnico Assistente Tecnico-Professionale Cat.
C: Programmatore. E’ stato inoltre Docente e Componente di Commissione per il Ruolo Tecnico Collaboratore Tecnico—
professionale Cat. D: Programmatore, Perito Industriale, Perito chimico e perito meccanico.

Settembre 2002: Esperto Esterno per un incarico di docenza di “Intelligenza Artificiale” per il Master Universitario in Metodi
Quantitativi e Strategie Operative nella Gestione del Rischio Finanziario (decreto M.I.U.R. nr. 377 del 15 marzo 2002, prot.
5206/41) nell'ambito del P.O.N. Ricerca Scientifica, Sviluppo Tecnologico, Alta Formazione 2000- 2006, Avviso 4391/2001,
Asse lIl - Misura 111.4 Formazione superiore e universitaria.

Giugno-Ottobre 2002: Esperto Esterno come Docente nell’ambito di un Progetto PON ITC per il conseguimento della Patente
Europea di 1 e 2 livello tenuto presso Istituto Secondario Superiore Tecnico Commerciale “Dante Alighieri”, Partanna (TP) .



Novembre 2001- Giugno 2002: Docente di “Reti di Computer” e “Informatica di Base” in corsi destinati a studenti dell’'ultimo
anno dell’lstituto Professionale Statale per I'industria e I'artigianato IPSIA “Archimede” di Cammarata, Agrigento.

Dicembre 2001-Maggio 2002: Docente in corsi di formazione tenuti nei Club Rotaract di Palermo, Agrigento e Enna per il
conseguimento della Patente Europea ECDL, organizzati dal Distretto del Rotaract Club, il cui ricavato e stato interamente
devoluto in beneficenza.

Ottobre 2001 AMAT Palermo, Italia: Docente di un corso di linguaggio Pascal destinato ai dipendenti dell’Azienda
Municipalizzata Autotrasporti AMAT di Palermo.

Giugno 2001: Docente di un corso di “Office 2000” e “Reti Informatiche” per il rilascio della Patente Europea per I'uso del
Computer destinato a studenti dell’'ultimo anno dell'lstituto Professionale Statale per I'industria e I'artigianato IPSIA “S.
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Febbraio 2001: Responsabile Didattico di un Test Center presso il Liceo Classico “Militello”, Palermo Italia per il rilascio del
certificato ECDL, Patente Europea per la conoscenza degli strumenti informatici. Nell'ambito della stessa attivita ha svolto i
corsi di preparazione per i sei moduli del Pacchetto “Office 2000” e “Reti di Computer e Internet”.
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dell'lstituto Professionale Statale per I'industria e I'artigianato IPSIA “Archimede” di Cammarata, Agrigento.

Ottobre 1999 — Febbraio 2000: Docente di un corso di “Informatica di Base” e di un corso di “Programmazione” destinato a
studenti dell’'ultimo anno dell’lstituto Professionale Statale per I'industria e I'artigianato IPSIA “Archimede” di Cammarata,
Agrigento.
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ATTIVITA' SCIENTIFICHE

Robotica Umanoide



Dal 2004 si occupa dello sviluppo di architetture cognitive per robot umanoidi per lo sviluppo di comportamenti emozionali.

In particolare ha lavorato su robot umanoidi di piccole e medie dimensioni per lo sviluppo di comportamenti sociali di
interazione con l'uomo.

Dal 2009 ha iniziato una proficua collaborazione con il Prof. Hiroshi Ishiguro nel campo degli Evoluti Robot Umanoidi dalle
fattezze umane di grandi dimensioni con I'obiettivo di sviluppare robot capaci di interagire con l'uomo nelle attivita giornaliere.

Coordinamento Intelligente di Sistemi Multi-Agenti Robotici

Questo filone di ricerca ha avuto inizio con il corso di dottorato ed € stato descritto nella Tesi di Dottorato dal titolo
"Coordinamento Intelligente di Sistemi Multi-Agenti Robotici". Nell'ambito di questo filone si & occupato della messa a punto di
Tecniche Fuzzy per il controllo e il coordinamento di una squadra di Agenti Robotici Autonomi in Ambiente Simulato Robocup.

Si € occupato inoltre del Coordinamento e della Pianificazione per il movimento in formazione di una squadra di robot
eterogenei per il ritrovamento e il recupero di oggetti

all'interno di un ambiente strutturato e sconosciuto in ambiente simulato TeamBots. Durante il suo periodo di visita nel 2000
negli Stati Uniti presso il Mobile Robot Laboratory del Prof. Ronald Arkin ha sviluppato una architettura multi-livello di tipo
ibrido per l'organizzazione e la coordinazione di Colonie di Robot Mobili che si muovono in ambienti dinamici, non strutturati e
non prevedibili



